Zadacl 6

1. zadatak

(%11) eql: 'diff(y, t) + y = cos(t);

d
(%01) Eery:cos(t)

(%12) sl: ode2(eql, y, t);

-t (%et(sin(t)+cos(t)>%gc)

2

%02) Y=5%

(%i4) sl: expand(sl);

sin(t) cos(t
%04) y= 2( )+ 2( )+%c%e't

%15) sl: rhs(sl);

sin(t cos(t
(%05) 2( )+ 2( )+%c%e

-t

(%16) eqicl: ev(sl, t = 0);

1
%006) %c—%;

(%18) solve(eqicl = 1/2, %cC);
%08) [%Cc=0]

(%19) sy: subst(0, %c, sl);

sin(t) cos(t)
%09) > + >

provera

%110) pl: subst(sy, y, eql);

%010) +

2 2

_|_

dt 2 2

d <sin(t) cos(t))+sin(t) cos(t)

=cos(t)



(%111) pl: ev(pl, diff);
%011) cos(t)=cos(t)

(%112) is(pl);
(%012) true

2. zadatak

(%i13) eq2: 'diff(y, t) - 2 * y = - t°2;

w013) —— 2 y=- 12
50 dty_ y=-t

%114) s2: ode2(eq2, y, t);

(2t2+2t+1)%e 2T 5 ¢
%014) y: +°/oC 0/oe

4

(%115) s2: expand(s2);

Sy t2 ot 1

%015) y=9%C %e ot

2 2 4
%116) s2: rhs(s2);
16) %cC ® 2t+t2+t+1
%0 %C %€ A T R
2 2 4

%117) eqic2: ev(s2, t = 0);

%017) %Cc+—

(%118) solve(eqgic2 = 1/4, %cC);
(%018) [%Cc=0]

%119) sy: subst(0, %c, s2);
t2 ¢t 1
%019) —+—+—
2 2 4

provera



(%120) p2: subst(sy, y, eqg2);

d [t?2 t 1 2t 1 5
(%020) — \—+—+—)-2 \—+—+—]=-t
dt \2 2 4 2 24

%121) p2: ev(p2, diff);

21) -2 t2+t+1 + +1 g
%0 -2\ T P
2 2 4 t 2 t

%122) p2: ratsimp(p2);

%022) - t2: - 'L'2

(%123) is(p2);
(%023) true

3. zadatak

%124) eq3: 'diff(y, t) + 2*y = 2*t;

d
% 24 RS + =
024) s 2y=2t

%125) s3: ode2(eq3, y, t);

02t
. . 2t (2 t-l) G{S] .
%025) y=%e > T%C

%126) s3: expand(s3);

(%026) y =9%C %e +tt-—

%127) s3: rhs(s3);

%027) %C %e +t-—

%128) eqic3: ev(s3, t = 0);

%028) %C -



(%129) solve(eqic3 = -1, %cC);

1
%029) [%C:_E]

%130) sy: subst(-1/2, %c, s3);
we 2t 1

(%030) - +t-—
2 2

provera

%131) p3: subst(sy, y, eq3);

31) d O/oe-Zt—l—t L +2 %e-2t+t - 2t
%0 - = - ==
dt 2 2 2 2

%132) p3: ev(p3, diff);
-2t

2t e !
%032) Be 42 \-——Ft-oJt1=2t

(%i33) p3: ratsimp(p3);
(%033) 2t=21t

(%134) is(p3);
(%034) true



