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Wir betrachten zuerst folgende Integrale:
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Dabei wird die Transformationsformel vgl. Forster [2] (§§2 und 13) und das
Korollar 3.2.8 von He [3] S.88 in folgender Weise gebraucht:

Die Transformationsformel wird auf die Abbildung
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mit der Jacobi-Matrix

o ot O

DE(Ila £E2,IE3) = (

OO0

QO O
N——

und der Determinante
det DA(z1,9,23) = c-b-a
angewendet. Die Funktion f wird definiert durch:
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() ist der Bruchteil von einer Zahl.

Diese Idee ldst sich auf allgemeine 3-dimensionale Integrale verallgemeinern,
wenn man Konvexkombinationen betrachtet, wie zum Beispiel bei Barner [1]
Kapitel 13.2 S.30. Durch
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wird eine Abbildung von [0, 1] x [0, 1] x [0, 1] auf [a,b] X [¢,d] X [e, f] erklart.

Wir bilden nun die Jacobi-Matrix:

B (b—a) 0 0
DA(zq,22,23) = 0 (d—c¢) 0
0 0 (f—e)

mit det DA(xy, 29, 23) = (b—a) - (d —¢) - (f —e).

Dann lautet die Transformation:
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Die Transformation auf ein eindimensionales Integral erfolgt dann wie in Gle-
ichung (1).
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Diese Uberlegungen kénnen auch fiir 2-dimensionale Integrale verwendet wer-
den, wenn man statt Korollar 3.2.8 Korollar 3.2.5 bei He [3] heranzieht.
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