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¿Sabías que la Inteligencia Artificial (IA) se puede 
utilizar en sistemas de control remoto para mejorar la 
confiabilidad y la estabilidad de los sistemas
robóticos existentes?

Experimenta las consecuencias que pueden tener ciertas 
interferencias y comprueba cómo la IA puede ayudar 
a mitigarlas para conseguir un control suave del robot.
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