INTELIGENCIA ARTIFICIAL
EN EL CONTROL REMOTO
DE UN BRAZO ROBOTICO

5Sabias que la Inteligencia Artificial (IA) se puede
utilizar en sistemas de control remoto para mejorar la
confiabilidad y la estabilidad de los sistemas
robéticos existentes?

Experimenta las consecuencias que pueden tener ciertas
interferencias y comprueba cémo la |A puede ayudar
a mitigarlas para conseguir un control suave del robot.
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