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Inteligencia Artificial y Diagrafias

Algoritmo ADABooOst

El algoritmo AdaBoost (adaptive boosting) consiste en crear varios

' S clasificadores sencillos (weak learners) en secuencia, de tal manera
APLICACIONES . ® L lllos (weak learners) | nane
0 i 0 gue el nuevo clasificador ajuste bien lo que el anterior no ajusto y
g . , L X, @ & x| @~ asi sucesivamente (Freund y Schapire 1997
Obtencion de diagrafias sintéticas en los ’ A ’ .: Lhoa ( ' )
sondeos de una zona utilizanco el conjunto - e ®: “-- Ejemplo: separacion de circunferencias azules de triangulos rojos
completo de diagrafias adquiridas en un X, ' X; J p - S€P . . , . J J
sondeo patrén  Primer clasificador (Figura 1.1): linea horizontal, algunas
o o % circunferencias azules que estan mal clasificadas.
Reconstruccion de una diagrafia en zonas sin ® o I S « Se crea un nuevo conjunto de datos en el que a los datos que
datos apartir de otras diagraﬂ'ag X @ A L Xl @ :‘L A o habian sido mal clasificados se les da mas PESO VY a los gue
® “an o' “4A. estan bien clasificados se les reduce el peso (adaptative
Clasificacion y zonacion automatica para facilitar la R X : resampling), y se genera un nuevo clasificador (Figura 1.2)
interpretacion _ e . « Enla Figura 1.3 se vuelve a repetir este proceso.
Figura 1. Proceso de clasificacion mediante AdaBoost : : o .
5 ] - |  Finalmente en la Figura 1.4 el clasificador final (strong learner)
C?bte”?,'on de %"f‘(;ametr?sbpetmf_'s'cos a partir de se construye a partir de la unién de los clasificadores sencillos
lagrarias y medidas en laboratorio. (weak Iearners) /
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Prediccion de DTS para 16/2-11 A usando el Prediccion de DTS para 16/2-16 usando el Prediccion de DTS para 16/2-11 A usando el Prediccion de DTS para 16/2-16 usando el
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Figura 4. Prediccion de DTS en dos sondeos de Volve (16/2-11 y 16/2-16): a) y b) a partir del modelo
obtenido en un Unico sondeo (16/5-3), ¢) y d) a partir del modelo obtenido utilizando dos sondeos
(16/5-3y 16/2-6).

Calculo de DTS para 16/2-11 A Calculo de DTS para 16/2-16

con el método lineal de Brocher con el método lineal de Brocher :
Clcios o s || COMpParacion con otros métodos:
“"'_%;_ ol ) relacién empirica (Brocher, 2005)
§4 ==
1900 | = _ o | Ve = 0.7858 — 1.2344V}, + 0.7949V,? — 0.1238V," + 0.0064V,
2000 1 s a; §~ . .
€ § Eon| 3 Los modelos obtenidos con el algoritmo
£ | e ADABoost presentan una mayor calidad
3 R?=082 | | == |R*=0.83 que los obtenidos con la relacion
e gz_% empirica de Brocher que relaciones
3:_:—_ =—__ | medidas en laboratorio de V,y Vs como
— ——===— | seobserva en los valores de R?
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Figura 5. Prediccion de V, en dos sondeos de

Volve (16/2-11y 16/2-16) a partir de la relacion © eS_ el reSIdlIJO entlre 05 Valé)_rehs
empirica entre V, y V, de Brocher (2005) medidos y;y los valores predichos
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Figura 6. Localizacion de los sondeos analizados en la Cuenca del Ebro
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Figura 7. Edad geoldgica
de los materiales
atravesados en el sondeo
EBRO-1 y diagrafias
medidas. De izquierda a
derecha: V,, gamma
natural, densidad,
porosidad, resistividad
corta y larga y potencial
espontaneo
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Figura 8. a) Sondeo EBRO-1: porosidad medida (rojo) y predicha (azul) mediante el algoritmo
ADABoost utilizando como diagrafias de entrada: Vp, GR, SP, Caliper y resistividad eléctrica b)
Porosidad calculada en EBRO-2 utilizando el modelo obtenido para EBRO-1. Los datos de entrada no

una media movil.
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