Niicleo de Inovagtio e AvaliagGio Tecnoldgica em Sauide

O TREMSEN (Precise Tremor Sensing Technology, sob
patente INPI: BR 10 2014 023282 6) foi desenvolvido pelo
grupo de pesquisa NIATS da Universidade Federal de
Uberlandia e possibilita a avaliacdo e o monitoramento
de disturbios do movimento por meio de sinais inerciais,
sendo utilizado em diversos estudos.

O dispositivo é constituido por duas unidades de medidas
inerciais (IMUs) baseadas em sistemas microeletromeca-
nicos (MEMS), sendo que cada IMU é composta por trés
sensores inerciais triaxiais - um giroscopio, um acelero-
metro e um magnetémetro.

1. Posicione a IMU (unidade de medida inercial) em uma
superficie plana e estavel com o eixo X da IMU paralelo
ao eixo antero-posterior e o eixo Z da IMU paralelo ao
eixo longitudinal, considerando a representacdo dos
eixos voltada para cima (plano transversal)

veja POSICIONAMENTO PARA TESTAR O EIXO Z

2. Faca a aquisicao dos sinais, durante 60 segundos,
com a IMU em repouso sobre a superficie

3. Exporte os dados coletados, salvando o arquivo com
0 home
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1. Posicione a IMU em uma superficie plana e estavel
com o eixo X da IMU paralelo ao eixo antero-posterior e
o eixo Y da IMU paralelo ao eixo longitudinal, conside-
rando a representacdo dos eixos voltada para a direita
(plano sagital)

veja POSICIONAMENTO PARA TESTAR O EIXO Y

2. Faca a aquisicao dos sinais, durante 60 segundos,
com a IMU em repouso sobre a superficie

3. Exporte os dados coletados, salvando o arquivo com
0 nome

ACC_EIXO_Y

1. Posicione a IMU em uma superficie plana e estavel
com o eixo X da IMU paralelo ao eixo longitudinal e o eixo
Z da IMU paralelo ao eixo leixo antero-posterior, conside-
rando a representacao dos eixos no plano frontal

veja POSICIONAMENTO PARA TESTAR O EIXO X

2. Faca a aquisicdo dos sinais, durante 60 segundos,
com a IMU em repouso sobre a superficie

3. Exporte os dados coletados, salvando o arquivo com
0 nome

ACC_EIXO X

REPRESENTACAO
DOS EIXOS

N d

IMU

/
X
o
3]
>
Q
c
_ - Q
2 -
< |
©
= plan©
(@]
&
Q .
5 /
=

In lumine scientice
progressum



REPRESENTACAO
DOS EIXOS

A

[euipnyibuoj oxi

\euﬁes ou9|7\

In Jlumine scientise
progressum



Accelerometer - sensor 1 [g] Accelerometer - sensor 1 [g] Accelerometer - sensor 1 [g]

0.8
0.6
0.4

Quando a IMU é posicionada de modo
que 0 eixo Z esta na direcdo da gravidade
(veja POSICIONAMENTO PARA TESTAR O
EIXO Z), o sinal do eixo Z do acelerdbmetro
oscila em torno de 1g enquanto os sinais
dos outros eixos oscilam em tornode 0 g

Quando a IMU é posicionada de modo
que o eixo Y esta na direcdo da gravidade
(veja POSICIONAMENTO PARA TESTAR O
EIXOY), osinal do eixo Y do acelerdbmetro
oscila em torno de 1g enquanto os sinais
dos outros eixos oscilam em tornode 0 g

Quando a IMU é posicionada de modo
que o eixo X esta na direcdo da gravidade
(veja POSICIONAMENTO PARA TESTAR O
EIXO X), o sinal do eixo X do acelerébmetro
oscila em torno de 1 g enquanto os sinais

dos outros eixos oscilam em tornode 0 g

Avisualizacao dos dados € uma das etapas fundamentais na analise e no processamento de qualquer sinal biomédico, uma vez que tal permite uma melhor compreensao

do fendmeno analisado, evidencia o comportamento e possiveis tendéncias presentes no sinal, bem como norteia as analises estatisticas e o processamento dos sinais
biomédicos.

Para visualizar os sinais coletados com o TREMSEN no R, pode-se utilizar a TREMSEN Toolbox que possui varias ferramentas para o processamento e a analise dos sinais

biomédicos. Ao visualizar os sinais do acelerdmetro de cada IMU, é possivel observar o comportamento dos sinais referentes a cada eixo e verificar o funcionamento do
sensor.




