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VISIONE DEL PRC O DESIREE ASI'D'USO - DIMOSTRATOR
Progettazione e sviluppo di una piattaforma 6G di/| v Applicazioni AR con controllo
controllo, gestione e orchestrazione “zero-touch”, della latenza.
nativamente basata su Al, per soddisfare i requisiti|| v Digital Twin per robot
applicativi eXtreme-URLLC su piano dati programmabile. collaborativi.
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1. AR distribuita con monitoraggio pervasivo nel piano dati 6G
programmabile (telemetria in-band P4).

Sistema multi-agente (MAS) che esegue adattamento basato su Al

nel

Obiettivo: variazioni di latenza percepite pari a zero dall’'utente
finale. Tempo totale di adattamento previsto <100 ms.
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1. Ispezione controllata e sicura di  ambient

pericolosi o non accessibili (applicazioni industriali,
monitoraggio ambientale, protezione civile).

Mobilita offerta dal drone con sensori e Al interna.

3. Riconoscimento e posizionamento AR di oggetti al
di fuori della visibilita dell'operatore.
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